Итоговый тест
1. Основные этапы математического моделирования.
A. Экспериментальные исследования модели, создание теории модели, расчеты на ЭВМ и уточнение модели, использование модели на практике.

B. Создание математической модели, проверка модели на практике, уточнение теории модели, расчеты на ЭВМ, использование результатов на практике.

C. Измерения параметров модели, обработка результатов на ЭВМ, создание теории математической модели, уточнение модели.
D. Создание математической модели, постановка, исследование и решение соответствующей математической задачи, проверка модели на практике и ее уточнение.
E. Экспериментальные и теоретические исследования модели, расчеты на ЭВМ и уточнение модели, использование модели на практике.

2. Абсолютная (y и относительная (y погрешности 
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3. Что такое «машинное эпсилон» ((?
A. Абсолютная погрешность ввода, вывода и абсолютная погрешность арифметических операций на ЭВМ.
B. Абсолютная погрешность ввода, вывода и относительная погрешность арифметических операций на ЭВМ.

C. Относительная погрешность ввода, вывода и абсолютная погрешность арифметических операций на ЭВМ.

D. Относительная погрешность ввода, вывода и относительная погрешность арифметических операций на ЭВМ.

E. Абсолютная погрешность меньше которой ЭВМ не воспринимает.

4. Что такое равномерное приближение функции f(x), заданной на отрезке [a,b], функцией ((x)?
A.
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5. Какая схема Горнера для многочлена 
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6. Что такое интерполяция?
A. Интерполяция это точечная (дискретная) аппроксимация функции f(x), заданной на отрезке [a,b], функцией ((x) в виде полинома степени n, который в n узлах на отрезке [a,b] совпадает со значениями заданной функции f(x).
B. Интерполяция это точечная (дискретная) аппроксимация функции f(x), заданной на отрезке [a,b], функцией ((x) в виде полинома степени n, который в n+1 узле на отрезке [a,b] совпадает со значениями заданной функции f(x).
C. Интерполяция это точечная (дискретная) аппроксимация функции f(x), заданной на отрезке [a,b], функцией ((x) в виде полинома степени n+1, который в n узлах на отрезке [a,b] совпадает со значениями заданной функции f(x).
D. Интерполяция это точечная (дискретная) аппроксимация функции f(x), заданной на отрезке [a,b], функцией ((x) в виде полинома степени n, который имеет наименьшее среднеквадратичное отклонение от заданной функции f(x).
E. Интерполяция это точечная (дискретная) аппроксимация функции f(x), заданной на отрезке [a,b], функцией ((x) в виде полинома степени n, который обеспечивает наилучшее равномерное приближение к заданной функции f(x).
7. Какой из интерполяционных многочленов Лагранжа правильный для дискретной функции
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8. Определение главной части погрешности численного дифференцирования.
A.
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9. Оптимальный шаг при численном дифференцировании.
A. Шаг, при котором необходимо производить минимум вычислений для достижения заданной точности.
B. Шаг, при котором абсолютная погрешность формулы численного дифференцирования минимальна.
C. Шаг, при котором абсолютная погрешность вычислений производной минимальна.

D. Шаг при котором полная погрешность, равная сумме абсолютных погрешностей формулы и вычислений, минимальна.
E. Шаг, равный «машинному» эпсилон.
F. Шаг равный «машинному» нулю.
10. Относительное число обусловленности задачи численного интегрирования.

A.
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11. Почему метод Монте-Карло используется для вычисления многократных интегралов 
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A. Метод Монте-Карло уменьшает погрешность вычислений по сравнению с другими квадратурными формулами.
B. Только в методе Монте-Карло погрешность не зависит от кратности интеграла.
C. Только методом Монте-Карло можно вычислить многократный интеграл при k>>1 за реальное время.
D. Только в методе Монте-Карло из-за статистического характера не накапливается погрешность округлений.
E. Только в методе Монте-Карло используя статистику можно контролировать точность вычислений.
12. Когда применяются итерационные методы решения систем линейных уравнений и почему?
A. Для решения систем любого порядка, так как позволяют за меньшее число арифметических операций получить решение.

B. Для решения систем с разряженной матрицей, так как позволяют за меньшее число арифметических операций получить решение.
C. Только для решения систем большого порядка, так как позволяют за меньшее число арифметических операций получить решение.

D. Для систем любого порядка, так как не накапливают ошибку округлений и позволяют получить наиболее точное решение.

E. Только для систем большого порядка, так как не накапливают ошибку округлений и позволяют получить наиболее точное решение.
13. Каким образом значение определителя влияет на погрешность решения системы линейных алгебраических уравнений?
A. Чем больше значение определителя, тем выше относительная погрешность решения.

B. Чем больше значение определителя, тем выше абсолютная погрешность решения.
C. Значение определителя слабо влияет на относительную и абсолютную погрешность решения, главное чтобы определитель был отличен от нуля.

D. Значение определителя не влияет на относительную и абсолютную погрешность решения, главное чтобы определитель был отличен от нуля.

E. Значение определителя не влияет на относительная погрешность решения, главное чтобы определитель был отличен от нуля.
F. Значение определителя не влияет на абсолютную погрешность решения, главное чтобы определитель был отличен от нуля.
14. Критерий сходимости итерационного процесса для последовательности 
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15. Необходимое и достаточное условия сходимости  метода Ньютона в задаче поиска корня уравнения f(x)=0.
A.
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усл

.

дост

0

)

x

(

f

,

усл

.

необх

0

)

x

(

f

-

¹

¢

¢

-

>

¢


B.

[image: image42.wmf].

усл

.

дост

0

)

x

(

f

,

усл

.

необх

0

)

x

(

f

-

¹

¢

-

>

¢

¢


C.

[image: image43.wmf].

усл

.

дост

0

)

x

(

f

,

усл

.

необх

0

)

x

(

f

-

>

¢

¢

-

¹

¢


D.

[image: image44.wmf].

усл

.

дост

0

)

x

(

f

,

усл

.

необх

0

)

x

(

f

-

¹

¢

-

¹

¢

¢


E.

[image: image45.wmf].

усл

.

дост

0

)

x

(

f

,

усл

.

необх

0

)

x

(

f

-

¹

¢

¢

-

¹

¢


F.
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16. В чем преимущество метода золотого сечения по сравнению с методом деления отрезка пополам при нахождении точки минимума 
[image: image47.wmf]x

 функции f(x)?
A. Меньшая абсолютная погрешность вычислений точки минимума.

B. Меньше вычислений за счет уменьшения общего количества итераций.
C. Меньше вычислений за счет уменьшения вычислений на каждом шаге итерационного процесса.

D. Меньше вычислений за счет более быстрой локализации точки минимума.

E. Меньше вычислений, так как отрезок на каждом шаге итерационного процесса делится на три части, а не на две.

17. Какие методы используются для поиска точки минимума дифференцируемых функций?
A. Метод оптимального пассивного поиска, метод Ньютона.

B. Метод бисекции, метод золотого сечения.

C. Метод золотого сечения, метод Ньютона.

D. Метод деления отрезка пополам, метод золотого сечения.

E. Метод бисекции, метод Ньютона.

F. Метод оптимального пассивного поиска, метод бисекции.
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