Задание

1. Записать ДУ, рассчитать и построить временные динамические характеристики (h(t) и k(t) звеньев неизменяемой части системы, а также все виды частотных характеристик этих звеньев W(jω), A(ω), ϕ(ω), P(ω), Q(ω), L(ω) и ϕ(ω)).

2. Определить наименьший потребный коэффициент передачи электронного усилителя Кэу из условия обеспечения допустимой ошибки.

3. Выяснить возможность обеспечения требуемой точности в установившемся режиме без введения корректирующих устройств путем определения диапазона измерения Кэу из условия устойчивости. При этом воспользоваться критерием Гурвица.
4. Провести синтез линейной САУ методом ЛЧХ при заданной точности в установившемся режиме из условия обеспечения заданных показателей качества переходной функции в режиме управления tp≤tpдопуст. и σ≤σдопуст. Выбрать принципиальную схему технической реализации корректирующего устройства и рассчитать ее параметры R, L, C
5. Построить переходную функцию по управляемой переменной и определить действительные показатели качества h(t) в режиме управления.
6. Построить импульсную переходную функцию по управляемой переменной в режиме стабилизации и определить ее показатели качества (ymax,tрег=y(t)/|ymax|≤Δ=0.05|ymax|)
7. Сделать выводы о степени соответствия синтезированной системы требованиям качества.

Исходные данные
Структурная схема системы:
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Числовые данные:

Кпр[c]=0.8

Кму[c]=4

Tму[c]=0.3

Kдв[гр/с]=2

Тдв[c]=1,2 

g уст[гр/с]=50

e уст [гр] = 0.5

tpег[c]=2.8

σ[%]=30












































































